INPI 

■^■^■■b IN8TITUT 

NATIONAL DE 
LA PROPRIETE 
INDU8TRIELLE 

B R EVET D'INVENTI O N 



CERTIFICAT D'UTILITE - CERTIFICAT D'ADDITION 

COPIE OFFICIELLE 

Le Directeur general de I'lnstitut national de la propriete 
industrielle certifie que le document ci-annexe est la copie 
certifiee conforme d'une demande de titre de propriete 
industrielle deposee a I'lnstitut. 

Fait a Paris, le \ f_JUI£L2003 



Pour le Directeur general de I'lnstitut 
national de la propriete ind.ustrielle 
Le Chef du Departement des brevets 




INDUSTRIELLE www.inpi.fr 



ETABUSSEMENT PUBLIC NATIONAL 



CREE PAR LA LOI N' 51-444 DU 19 AVRIL 1951 



i er aepot 



IN 3 ! 



■ 1MITITU1 
NATIONAL DC 

la pr or mere 

IKDUSIR1CLLC 



26 bis, rue de Saint Petersbourg 
75800 Paris Cedex 08 

Telephone : 01 53 04 53 04 Telecopie : 01 42 94 86 54 



H Reserve a 1MNPI H 



BREVET D' INVENTION 

CERTIFICAT D'UTILITE 

Code de la propri£te intellectuelle - Livre VI 

REQUITE EN OEUVRANCE 1/2 

Cet imprime est a remplir lisiblement a Tencre noire 



N° 11354*01 



OB 540 W /260899 



STRTSIjil 3002 

UEU -• -• i> i ■ J - l" 1 "-'^^ i - 1 i <■ --' 1-i i- 

N° D'ENREGISTREMENT G3C-'!~w 
NATIONAL ATTRIBUE PAR LWI 

OATE DE DEPOT ATTRIBUTE 
PAR LWI 



1 Z ML 2002 



Vos r 'ferences pour ce dossier PA1508FR 

(facultatif) 



] NOM ET ADRESSE DU DEMAND EUR OU DU MANDATAIRE 
A QUI LA CORRES PON DANCE DOIT ETRE ADRESSEE 

■ 

Cabinet Hecke 

World Trade Center - Europole 
5, place Robert Schuman 
BP 1537 

38025 Grenoble Cedex 1 



Confirmation d'un depot par telecopie 


□ N° attribue par riNPI a la telecopie 


O NATURE DE LA DEMAND E 


M - ■ .... • , ( . 
Co chez Tune des 4 cases suivantes 


Demande de brevet 


m - ' ; ; ■ 


Demande de certificat d'utilite v 




Demande divisionnaire/ ;f 






Demande de brevet initiate 

f r. -f 


\um M-^x ^ v ' . • w 

N*V •-. .y..~ *<->' &i~s Date 1 V '. 


.' ■ • .' 

ou demande de certificat d'utilite initiate 


Ifai'-.H! .'£V* J ' •'• ,^.r£V... Date v\^. . \, 


Transformation d'une demande de 
: brevet europeen Demande de brevet initiate. 


□ Wfc ■^Uiii^'.'.'r... '§ ; G . <,-:••- ■ • i 

N° ' '^^r^^-pty;^- fev-Date •• i • - \> 


El TIT RE DE ^INVENTION {200 caract^ ; ou..^esmax^);^: : , > [5'-^ 1?!^! * \\ 

Dispositif antichute suiveur pour corde Tixe r ;h ^ r -L )! ! 


Q DECLARATION DE PRIORITE 
; OU REQUETE DU BENEFICE DE 
LA DATE DE DEPOT D'UNE - 


Pays ou organisation ; j - : i ; 5 
Date • • " " uV ' : ' N° 

Pays ou organisation 

Date .^;>^N° 


DEMANDE ANTERIEURE FRANQAISE \ 


■ Pays ou organisation ' . ^ 

v Dat^j: ; - - .• r .^v;; --" ^ '" " N° ' 

□ S'il y a d'autres priorites, cochez la case et utiiisez rimprime «Suite» 


O DEMANDEUR 


□ S r il y a d'autres demandeurs, epehez la case et utiiisez rimprime «Suite» 


j Norn ou denomination sociale 


Zed el 1 n y,-\~\\j " : s-y" 


Prenoms ""^i^ : «, 




Forme juridique 


-S AS_ - 


N° SIREN 


41 1851926 


Code APE-NAF 




Adresse 


Rue 


Zone industrielle de Crolles 




Code postal et ville 


38920 [Crolles 


Pays 




Nationality 


Franpaise 


N° de telephone (facultatif) 




N° de telecopie (Jaculiaiif) 




Adresse eiectronique (facultatif) 





1 er depot 



■ IMSI1TOT 
NATION At DC 
LA MOPHICTE 
INDUSTRIE!. L* 



S 

BREVET DiNVENTION ^ 
CERTIFICAT D'UTILITE 

REQUITE EN DEUVRANCE 2/2 



^ Reserve & I'lNPI \ 



REMISE DES PIECES 

DATE \2 JUiL 2002 

L,EU ?n> IK PS GRuNOBiX 

N° DENREGtSTREMENT 0208S 6 E> 

NATIONAL ATTRI8UE PAR UNPI 



DB 540 W /2S0899 



Vos references pour ce dossier : 

(facuHatif) 


DAI fiflflPR 


□ MAN DAT AIRE 




Norn 


Hecke Jouvray 


Prenom 


Gerard Marie-Andree 


Cabinet ou Societe 


Cabinet Hecke (S.A.) 


N °de pouvoir permanent et/ou 
de lien contractuel 




Adresse 


Rue 


World Trade Center - Europole 

5, place Robert Schuman - BP 1537 


Code postal et vide 


38025 Grenoble Cedex 


N° de telephone (faailicilif) 


04 76 84 95 45 


N° de telecopie (JaatUatif) 


04 76 84 95 48 


Adresse electronique (faadUUlf) 


hecke@diat.oleane.com 


Q INVENTEUR (S) 




Les inventeurs sont les demandeurs 


□ Oui 

SI Non Dans ce cas fournir une designation d'inventeur(s) separee 


H RAPPORT DE RECHERCHE 


Uniquement pour une demande de brevet (y comprts division et transformation) 


EtabJissement immediat 
ou etablissement d iff ere 


m 

□ 


Paiement echelonne de la redevance 


Paiement en trois versements, uniquement pour les personnes physiques 

□ Oui 
SI Non 


O REDUCTION DU TAUX 
DES REDEVANCES 


Uniquement pour les personnes physiques 

□ Requise pour la premiere fois pour cette invention (joindre wt arts de non -imposition) 

CD Requise anterieurement a ce depot (joirtdre une cofne de la decision d ! ad mission 
pour cette invention ou indiquersa reference): 




Si vous avez utilise f imprime «Suite», 
indiquez le nombre de pages jointes 






SIGNATURE DU DEMANDEUR r , , . . A ^ 

oudumandataire ^er ard Hecke ^^^^^ 

(Norn t qualite du signatair ) CPI 95-1201^^^ v"^ 

Marie-Andree Jouvr^ry 
CPI 01-0410 ^ 


VISA DE LA PREFECTURE 
OU DE L'INPI 



La loi n°78-17 du 6 janvier 1978 relative a I'informatique, aux fichiers et aux libertes s'applique aux reponses faites a ce formufaire, 
Elle garantit un droit d'acces et de rectification pour les donnees vous concernant aupres de I'fNPI. 



1er depot 



1 

Dispositif antichute suiveur pour corde fixe 

5 ..... -~ 



10 



/ 1 5 ^n^ention est relative a un di^pfesitif arijtichute suiyteur utilise aved^urte eord#fixi§i 
• de secunteiVet comprenant : , t vl WJ^- \v\ \ 

- /u^.porps equipe d'un systemejSe retenue agence pour occi^per soit und 
v i position active de blocage <en -csts dW : chuter soitfuhe positiori "inactive de 
r "^j * deblocage autorisant ^prpgi^sip de lafciorde dans 

2 b i le sens de la ; monte£, qu- daps, le: sens Oppose : ^lors d'une descente 

/ - ^ - des rnbyens ddi:edmman^e pour le ^passa:ge, automatique du' systeme 
de retenue de fa position inactive vers laiposition active; > ? 1 / - 
- ^ - et des moyens ^ pbur^la^li^j^h W^^va/un baudrier 

\2 5 ^ d'assuranpe de I'utilisateur. 4^ / /" % 

XyEtatjriela technique^-.;-, V' . 



\ 



■ ■ Lbfs.de Futiiisatibn normale de mohtee bu de descente, les dispositif s anticrtute 
3 0 suive'riNa progressi^nfde .la personne le long de la.csbrxi^ sins engendrer de 
bIocage. N Ca^personhe estiMibre 0e f$e clep(|afcer^Jsahs aucune> intervention 
manuelie de deblocage du dispositifVhWhute. Le blocageJntervient uniquement 
en cas de. ch ute. ■ - _ - - 



1er depot 



2 

Le systeme de retenue des dispositifs antichute connus comporte generalement 
un levier pivotant ayant a Tune des extremites un anneau d'attache pour la liaison 
a un baudrier, et a Textremite opposee une came de blocage de la corde. Un tel 
agencement se comporte comme un taquet coinceur, lequel risque d'empecher 
5 le blocage si I'utiiisateur venait a s'agripper au levier en cas de chute. 

Le document WO 00/24471 se rapporte a un dispositif de verrouillage 
bidirectionnei pour un appareil antichute, comprenant un organe de verrouillage 
equipe de deux cames acttonnees de maniere independante par un organe de 
1 0 blocage commun en reaction a un brusque changement de poids. Le blocage 
de chacune des cames depend de I'inclinaison de la corde par rapport au chassis 
de I'appareiL 

Objet de Pinvention 

15 

L'objet de 1'invention consiste a realiser un appareil antichute pour corde fixe, 
permettant d'obtenir une securite maximale de I'utiiisateur en cas de chute, 
independamment de I'inclinaison de la corde ou d'une erreur de manipulation de 
I'appareiL 

20 

Le dispositif antichute selon ('invention est caracterise en ce que le systeme de 
retenue comporte un bras support articule sur un premier axe du corps entre les 
positions active et inactive, un galet en forme de roue cylindrique montee a 
rotation libre sur un deuxieme axe solidaire du bras support, et un accouplement 
25 mecanique agence entre un organe d'entrainement du galet et le bras support 
de maniere a occuper une position debrayee ou une position embrayee, 
respectivement en I'absence ou en presence d'une chute de I'utiiisateur. 

Lors de I'utilisation normale de montee ou de descente, I'accouplement se trouve 
30 en position debrayee, et le dispositif antichute suit la progression de la personne 
le long de la corde sans aucune intervention manuelle de deblocage du systeme 
de retenue. Le blocage intervient automatiquement en cas de chute, meme si 
Tutilisateur s'agrippe a Tappareil. Dans ce cas, I'accouplement se trouve en 
position embrayee entraTnant une forte pression du galet contre la corde. 



/ ; 
/ j 

J ? 



5 

5. ' 

u 

I : 



Selon un mode de realisation preferentiel, la surface peripherique cylindrique du 
galet est munie d'une pluralite de picots, et le corps comporte une goulotte 
rectiligne pour le passage de la corde. L'accouplement rnecanique est dispose a 
5 I'interieur du galet, et comprend. au ...moins une masselotte mobile par effet 
centrifuge le long d'une rampe en fonction de la Vitesse ou de I'acceleration de 
I'organe d'entraunement du galet La masselotte est assbciee a un ressort de 
rappel sollicitant l'accouplement rnecanique en position debfayee, le seuil 
d'aecouplement etant atleint lorsque la force centrifuge est superieure a la force 
10 .de rappel dufessort. .. _ > V 

, / II estlbien entendu possible d'utilisertout autre type de dispositif d'embrayage\ 
* / destine a bloquer le galet sinsle bras support a une vitesse predeterminee. \ 

1 5 (?© J 3Utres.cariacteristiques peuvent etre utilisees isolement ou en dgmbinaisoru-;^ 

- / la masselotte est de forme cylindrique, et coopere en position embrayee . • 
j ai^ec un rebord cylindrique 1 du bras support; ~ : -[ ■ \X \ 

; : - fes moyens" d'attac^ trayersant des 

2 6 : trous alignes du corps de I'appiareil antichute ; ^ i 1" 

. ,„;. - le ; bras, support est dote de. moyens de security destines a limiter la- 

. - A \ cburse^de plvbtement^dudit bras dans. la position iqactiye de deblocage, 

et a efnpecher la mise en place du mousqueton ;ayant;J'introduction de la 
V „A cordeda^ ' v ,..J- ,' . , *'\ 

25 - les moyens de securite comportent une butee solidaire du bras support, 
\\ As ' et ayaht UnB^extremite equipee d'une protuberance"; %. 
.•\\ jes moyens. de^ecurite comportent un volet jnohte a pivoternent sur un 

\\ • axe^et comprenant une^ Tinterieur ^dWlaquelle se 

\\ depiat^ un levier de commande solidaire du bras support, et une' aile 

3 o x ^ s destinee'^pjaquer la corde au fond de la goulott^;^^ v s^''' 

- les>picots ' prese|ite^|Cun^ inelinai^n^predetbrminee jSd^ maniere a 
engendrer^une rotatioft"du £i ga!et^dans le sens de^la^descente, et un 

j> glissement suHa^erde^dans le sens de la mpritee:" 
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Description sommaire des dessins 

D'autres avantages et caracteristiques ressortiront plus clairement de la 
description qui va suivre d'un mode de realisation de ('invention donne a titre 
5 d'exemple non limitatif, et represents aux dessins annexes dans lesquels: 

- la figure 1 est une vue en perspective de Pappareii antichute selon 
('invention, lequel est installe sur une corde d'assurance apres mise en 
place d'un mousqueton d'attache ; 

10 - la figure 2 montre une vue eclatee en perspective de Papparei! antichute 

de la figure 1, Paccouplement mecanique etant montre en position 
debrayee a Pinterieur du galet ; 

- la figure 3 est une vue de gauche de la figure 2, apres demontage des 
masselottes ; 

15 - la figure 4 represente une vue en elevation de Pappareii apres ouverture 

du systeme de retenue pour le passage de la corde ; 

- la figure 5 est une vue identique de la figure 4, et represente la position 
d'utilisation normale de montee ou de descente apres mise en place du 
mousqueton ; 

20 - la figure 6 est une vue de dessus de la figure 5 ; 

- la figure 7 est une vue en coupe verticale de la figure 5 ; 

- les figures 8 et 9 sont des vues en coupe selon les iignes 8-8 et 9-9 de 
la figure 7 ; 

- la figure 1 0 montre une vue identique de la figure 7, Pappareii etant en 

2 5 position de blocage suite a une chute ; 

- la figure 1 1 montre la position anti-ouverture de securite suite a la venue 
en butee du systeme de retenue contre le mousqueton ; 

- la figure 12 est une vue en coupe de la figure 4, la butee se trouvant dans 
une position empechant la mise en place du mousqueton ; 

3 0 -la figure 13 est une vue en perspective d'une variante de realisation a 

volet de securite ; 

- la figure 14 est une vue identique de la figure 13 lors de Pouverture du 
bras support pour la mise en place de la corde ; 
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les figures 15 a 17 sont des vues partiellement arrachees de la figure 13, 
respectivement apres mise en place de (a corde, en position de 
fonctionnement normal, et en position de blocage. 



Description de deux modes de realisation prefefehtiels 

Sur les figures 1 a 12, un dispositif antichute TO est utilise pour la seeurite d'une 
personne se deplagaritle long d'une corde 12 fixe d'assufance. Un moubqueton 
1 o 14 est accroche au dispositif antichute 10 de maniere a etre refie au baudrier- soit 
* en direct, sbit par llnterfh^dpirfe B'uHe Ic^ge Absorption. -\ v . \ 

Lors de ('utilisation iWmale de montee ou de descente, le dispositif antichute 1 0 



a 15 



suit, la progression de !a pereSnne le Jdng^ejja corde 12 sans engendrer r de 
v vbfedage/ La? personne est ^ljpte c^-; ; s#t^ep!acer sans aucUne\ intervention 

manuelle de deblocage du di^psittf;/anjfc > . A \ 

/ - . / i'-J " •. 1:1 < [t / x - > ~ ~ " Ya \ \ \ ■ 

U ^ Le dispositif antichute ip^est cqmjDOS^^ rigide et d'un sysjeme de 

■" ""V retenuei8 mobile cooperahf aveg 12 pour obcuper soit une! position, 

20 . i active de blocage en cas.de chute f Spif una ;posit ion r inactive de deblbcage dans 

\ , ^ le sens de la montee, ou dans le seris oppose lors d'une 'descente dSntroIee. V 

V Le corps 1 6 ;cie- preference metallique, comporte une goulotte 20 rectiligne en 
forme de U pour le passage de la^corde 12, et un etrier"22 pour le montage d'uh 
V25 premier axe 24 : ? s'etendant transversalement par rapport ^1a4iirectionCd<i la 
V\ goulotte 20. Lahpartfe>superieure de la goulotte 20 est percie-par deux^rous 23 
X pour%utbriser le pafesagSjdu^niousqueton 14 d'attaeKi'au-baudrier. 

Udrgane de fetepue 18 comprend un bras support 26 articjjIeJtir Je premieKaxe 
3 0 24, eLCin galet 28"en formate roue montee a rotation^ibre\sur ; un deuxiefne axe 
30 solid^ire-du bras"supp^nf-26| l^suf^^peri^ 28 est 

cylindrique, et^Cmunie d'une pluralife de picots 32 ayant^cfiacun une inclinaison 
; predeterminee par rapport"a;te : di Paxe 30. Un ressort 
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de torsion (non represents) est enfile sur le premier axe 24 et sollicite le bras 
support 26 en direction de la goulotte 20. 

Le galet 28 est dote d'un organe d'entraTnement 33 interne, perce par un orifice 
5 34 central cylindrique, lequel est traverse par un coussinet 36 tubulaire introduit 
sur le deuxieme axe 30 fixe. A I'interieur du gaiet 28 se trouve en plus un 
accouplement mecanique 38 forme par une paire de masselottes 40 
cylindriques agencees entre des rampes 42 opposees de I'organe 
d'entraTnement 33 et un rebord 44 circulaire du bras support 26. 

10 

Achaque masselotte 40 est associe un ressort 46 en forme d'epingle destine a 
solliciter I'accouplement mecanique 38 vers la position debrayee lors de 
['utilisation nonmale du dispositif antichute 10. Dans cet etat de repos, ies 
masselottes 40 se trouvent dans un creux de I'organe d'entraTnement 33, de 
1 5 maniere a interrompre I'accouplement mecanique 38 entre le galet 28 et le bras 
support 26. Le galet 28 est alors entraTne en rotation par la friction de la corde 1 2, 
tandis que le bras support 26 est en position inactive permettant au dispositif 
antichute 10 de suivre la progression de I'utilisateur a la montee ou a la descente. 

20 La force de rappel des ressorts 46 definit le seuil d'accouplement en fonction de 
la vitesse ou de ['acceleration de I'organe d'entraTnement 33 du galet 28 rotatif. 
En cas de chute, la rotation brusque du galet 28 sur I'axe 30 provoque le 
deplacement des masselottes 40 par effet centrifuge vers la position embrayee. 
Ce deplacement s'effectue a I'encontre de la force de rappel des ressorts 46, et 

25 engendre un coincement des masselottes 40 entre le rebord 44 et i'organe 
d'entraTnement 33. L'accouplement mecanique en position embrayee rend ainsi 
le galet 28 solidaire du bras support 26, de maniere a constituer un taquet 
coinceur susceptible de p i vote r au tour du premier axe 24, et de bloquer la chute 
par blocage de la corde 12. 

30 

Le bras support 26 pivotant est equipe d'une butee 48 destinee a cooperer 
avec le mousqueton 14 pour limiter la course de pivotement du bras 26 dans ia 
position inactive de deblocage. Le temps de reponse du bras support 26 
pivotant est ainsi reduit au minimum pour obtenir le blocage en cas de chute. 
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L'extremite de la butee 48 est pourvue d'une protuberance 49 destinee a 
s'intercaler entre les deux trous 23 du corps 1 6 pour empecher la mise en place 
du mousqueton 14 avant Tintroduction de la corde 12. 

5 Le fonctionnement du dispositif .antichute„ 10 selon les figures 1 a 12 est le 
suivant: .... ----- - 

Sur les, figures 1 a 12, le disppsitif ^antic^ute 10,est. represente dansJa position 
d'ouverture pour installation de la corde 12 dans la goulotte 20. Le systeme de 
10 retenue 18 est ecarte au maximum de la goulotte a I'encontre.de la force de 
//rappeL du ressort de torsion^ La corde 1 2 ^ests accrochee a un point d'ancrage 
// suppeurlixe, par exempie une plaquette qu un pitbh. :L<a protuberkrl?^49 de Ja\ 
[/ butee 48 obture les deux^rous 23, ce qui empeche lasmise en 'place du 
mousqueton 1:4 avant IMntrqduction de la^qprde 12 dans la goulotte ,20. 

15 / ''J**}J£' '%.\ . f : y< 

Sur les /figures 5 a 7, la posiijdh du dispositif \dntichut£ TO 

pour la montee (fleche F1) ouUa descente (fleche F2), est otkertue aprpsj 
relachbqhent du systeme de retinue 18 et mise'.-en place du mousqueton 14 
/ — dans ferrous 23. Le^ viennent en .contact de-la horde 12 

20 J sous -Tadtion du'vressort de~ " torsion, rmais sans, prpvpquer de l$6ckge. lie" 
^ dispositif £ntich& de M corde 12;;.^ 

en position debrayee. . 
^';La perspnrie e$t fibre de se : :deplacer .sansiaucune jnteryentidh/manuel^ 
. .deblocage du dispositif antiehute 10. Lqrs de la descente ^ : (flech^;F2), le gaiet 2p 
25 tourne dans le sens horaire sous Ceffet de la friction de la corde \2 sur les/picots 
v\ 32^et les masselpttes 40 restent immobilisees en ppgftipn debra^ei^^bus 
\\ faction cies ressorts 46>Lq freinage controle du ga|et |& permet au^djspositif/ 
Vantichute 1 0 .d'etre positionn§ au-dessus:de : ^ la montee :j(fleche F1)', 

ie,galet 28glissp sur la corde 12 grace au pivotement de ('ensemble bras ;26 et 

0 galetv28 autour^dij^premier axe 24. Ci \ " yy 

V r-- 1 s *-<>> • yy 

En reference^a-la-figure 10 correspondent a iline position de.bLockge sur chute de 
I'utilisateur, la rotation ~brusque.xJu galet et de rorgane^d'entraTnement 33 dans le 
sens horaire soumet les masseiottes 40 a une force centrifuge, laquelle est 
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superieure et de sens oppose a la force de rappel des ressorts 46. Les 
masselottes 40 se depiacent sur les rampes 42, ce qui provoque un coincement 
des masselottes 40 entre le rebord 44 et Porgane d'entrainement 33. 
L'accouplement mecanique se trouve alors en position embrayee en rendant le 
5 galet 28 solidaire du bras support 26. L'ensemble constitue un taquet coinceur 
susceptible de pivoter dans le sens horaire autour du premier axe 24, et de 
bloquer la chute par blocage de la corde 1 2. Le deblocage des masselottes 40 
intervient par une action manuelle de Poperateurconsistant a maintenir le galet 28 
contre la corde 12, et en faisant remonter le corps 16 de quelques centimetres. 

1 o 

Sur la figure 11, on remarcjue qu'en position d'utilisation normale du dispositif 
antichute 10, la butee 48 est en appui contre le mousqueton 14 pour limiter la 
course de pivotement du bras 26 dans la position inactive de deblocage. Le 
temps de reponse pour le blocage est ainsi reduit en cas de chute. 

15 

Selon le developpement de Pinvention illustre aux figures 13 a 17, la butee 48 
est rempiacee par un volet de securite 50, lequel est agence pour remplir les 
memes fonctions de la butee 48 des figures 1-12 precedentes, avec en plus 
une fonction de positionnement de la corde 12 au fond de la goulotte 20 avant 
20 ('introduction du mousqueton 14 dans les trous 23. 

Le volet de securite 50 est monte a pivotement sur un axe 52, et comporte une 
ouverture 54 oblongue a Pinterieur de laquelle se deplace un levier de 
commande 56 solidaire du bras support 26. L'ouverture 54 presente une 
25 double rampe coudee destinee a deplacer le volet 50 en fonction du 
mouvement de pivotement du bras 26. Le volet 50 comprend en plus une aile 
58 destinee a plaquer la corde 12 au fond de la goulotte 20. 

Le fonctionnement du volet de securite 50 selon les figures 14 a 17 est le 
3 0 suivant : 

Sur la figure 14 correspondant a la mise en place de la corde 12, le bras support 
26 du dispositif antichute 10 se trouve en position d'ouverture, et le volet 50 
pilote par le levier de commande 56, obture Pun des trous 23. Dans cette 
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position, le mousqueton 14 ne peut pas etre introduit dans les trous 23, et le 
passage de la corde 1 2 dans la goulotte 20 est degage. 

Sur les figures 15 et 16, I'operateur relache le bras 26 pivotant apres 
Introduction de la corde 12 dans la goulotte 20. L'aile 56 du volet 50 vient 
positionnercorrectement la corde 12 au fond de la goulotte 20. L'ecartement du 
volet 50 autorise ainsi nntroduction du mousqueton 14 dans les trous 23 et la 
corde 12 se trouve positionnee entre la goulotte 20 et le mousqueton 1 4 dans la 
position normale de fonctionnement. - / 

■'. v . • - "• -.. >• ... -X 

Sur la figure 17 correspondent a la position de ; blocage du bras 26 isuite a une 
chute, (e mplacement du levier 56 dans I'ouverture 54 perrnet au volet 50 de 
conserver la meme position de la figured, de maniere a hepas interferer avec ' 
cinematique de blocage. ; ^ x v: ,xx : ' '% \ 
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Revendications 

5 



1- Dispositif antichute suiveur utilise avec une corde fixe (12) de securite, et 
comprenant : 

10 - un corps (16) equipe d'un systeme de retenue (18) agence pour occuper 

soit une position active de blocage en cas de chute, soit une position 
inactive de deblocage autorisant ia progression de I'utilisateur le long de la 
corde (12) dans le sens de la montee, ou dans le sens oppose lors d'une 
descente controlee, 

15 - des moyens de commande pour le passage automatique du systeme 
de retenue (18) de la position inactive vers la position active, 
- et des moyens d'attache pour la liaison du corps (16) a un baudrier 
d'assurance de I'utilisateur, 

20 caracterise en ce que le systeme de retenue (18) comporte un bras support 

(26) articule sur un premier axe (24) du corps (16) entre fes positions active 
et inactive, un galet (28) en forme de roue cylindrique montee a rotation iibre 
sur un deuxieme axe (30) solidaire du bras support (26), et un accouplement 
mecanique (38) agence entre un organe d'entrainement (33) du galet (28) et 

25 le bras support (26) de maniere a occuper une position debrayee ou une 

position embrayee, respectivement en Fabsence ou en presence d'une 
chute de Putilisateur. 

2. Dispositif antichute selon ia revendication 1 , caracterise en ce que la surface 
3 0 peripherique du galet (28) est munie d'une pluralite de picots (32), et que le 

corps (16) comporte une goulotte (20) rectiligne pour le passage de la corde 
(12). 
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3. Dispositif antichute seion la revendication 1, caracterise en ce que 
I'accoupiement mecanique (38) est dispose a I'interieur du gaiet (28), et 
comprend au moins une masselotte (40) mobile par effet centrifuge ie long 
d'une rampe (42) en fonction de la vitesse ou de I'acceleration de Porgane 
d'entrainement (33) du galet (28). 

4. Dispositif antichute selon la revendication, 3, caracterise , en ce que la 
masselotte (40).. est • assocjee a un ressort de rappel (46) sollicitant 
I'accouplemeht mecanique (38) en position debrayee, le seuil 
d'accoupiement etant atteint lorsque la force centrifuge est superieure; a la 
force de rappel du ressort (46). ' 5 ^ . ^ 

5. Dispositif ^ antichute selon , la revendication 4, caracterise, en ce que la 
5 masselotte; (40) est de forrhe cylindrique, et coopere en position embrayee 

(•;^;$vec,Un.#ebord (44) cylindrique du bras support (26). . \ 

6_ Dispositif antichute selon la reydhdication 1 , cSracterise en ce que ues moyens^ 
d'attache sont constitues par;un "to trayersant des. trous (23) 

du cprps (16). ... ••• > K ^ff.^y^^, :: y i^i;: h :. ' £ i 

7. Dispositif artichytQ- ce que le bras 
support (26) esfdote de moyens delsecun^ ^48, ; 50): destines a limiterJa 
course de piyotement dudit bras tians^ai position inactive ;de deblocage, et a 
empecher la mise : en place du mousqueton (1 4) avant (Introduction de 
corde (12) dans la goulotte (20). 

8. Dispositif antichute selon la revendication 7, caracterise eh ce que les- moyens^ 
, de securite comportent une b.utee (48). solidaire du bras support (26), at 

ayant une.extremite equipee d'une protuberance (49). ; % 

9. Dispositifantichute>seto caracterise en ce queues moyens 
de securite^conportent unVblef (50) Viohte a pivotement stir un axe (52), et 
comprenant : ' - - „ . - ; : ■" 
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une ouverture (54) oblongue a I'interieur de laquelie se deplace un levier 
de commande (56) solidaire du bras support (26), 
- et une aile (58) destinee a plaquer la corde (12) au fond de la gouiotte 
(20). 

5 

10. Dispositif antichute selon la revendication 2, caracterise en ce que les 
picots (32) presentent une inclinaison predeterminee de maniere a engendrer 
une rotation du galet (28) dans fe sens de la descente, et un glissement sur la 
corde (12) dans le sens de la montee. 
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POSITION OUVERTURE (PASSAGE CORDE) 




FIG 4 
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POSITION D 'UTILISATION (MONTEE OU DESCENTE) 




FIG 6 
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